Priloha ¢&. 2

Systémovy navrh Fizeni vakuovych rozvodii laborato¥i ELI, systémovy navrh lokalnich
ovladacich jednotek rozvodii komunikujicich s centralnimi Fidicimi systémy

Cilem poZadovaného névrhu je provést kompletni systémovou analyzu vakuového rozvodu
laserovych svazki mezi jednotlivymi laserovymi a experimentalnimi laboratofemi ELI,
z hlediska sitového chovani a sitovych parametrt rozvodu. Cilem je mimo jiné identifikovat
potfebny pocet a parametry ovladacich prvki (ventily), monitorovacich prvki (polohova ¢idla
apod.) a méficich prvki (vakuometry), a provést podrobnou sitovou analyzu chovani systému
zahrnujictho tyto prvky. Daldim cilem je na provést navrh koncepce ovladéni lokélnich
vakuovych jednotek v experimentalnich halach a zpiisob napojeni téchto jednotek na centralni
fidici systémy laboratofe ELI. Cilem néavrhu neni analyza samotnych vakuovych parametrti
rozvodu, vypocet rychlosti Cerpani, ani ndvrh dimenzovani a parametrt &erpacich jednotek.

Na obr. 1 je schématicky zndzornéno geometrické uspofadani laboratofe a rozmisténi
laserovych blokti a experimentélnich prostor v jednotlivych patrech budovy ELI. Laserové
svazky (pulsy) generované jednotlivymi laserovymi bloky (Laser Section) musi byt
smérovany do nékteré z Sesti pfislusnych experimentélnich hal (Target Area) &.1, 2, 3, 4a, 4b
a 5. Smérovani svazkl mezi laserovymi bloky navzédjem a mezi laserovymi bloky a
experimentalnimi halami je zndzornéno v Tabulce 1.
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Obr. 1: Uspofadani 1. patra, pfizemi a podzemniho podlazi laserové budovy ELI s vyznagenim
jednotlivych blokii laserového systému (LS) a experimentélnich hal (target area - TA). Laserovy blok
4 se sklada ze tfi subsystémii (4a Cerpaci lasery, 4b zesilovade fs puls, 4c optické kompresory)
umisténych ve viech tfech podlaZich.

TA = Target Area
Ls2 LS3 LS4b LS4 TA1 TA2 TA3 TA4a TA4b TAS

Laser section (LS) 1 1st & 2nd beam (1 kHz) - - L |
Laser section (LS) 1 3rd beam (100 Hz) [ I ] - 4 3
Laser section (LS) 1  4th beam (100 Hz) - - ] |

Laser section (LS) 2 3 beams - - - - -
Laser section (LS) 3 2 beams - - - - - |
Laser section (LS) 4b 2 beams - - - | - - - - - -
Laser section (LS) 4c  1st beam - . - - - - - b o

Laser section (LS) 4c  2nd beam - - - - - - - - |

Tabulka 1: Névaznost laserovych svazki $ificich se ve vakuovém vedeni mezi jednotlivymi bloky
laboratofe ELI. Jednotlivé svazky v experimentilnich halach (TA) vstupuji do vakuovych
interak¢énich komor.

Na obr. 2 je vaxonometrickém pohledu znizornéna &4st vakuovych rozvodi laserovych
svazkl v laboratofi ELI. Svazky v jednotlivych experimentalnich halach vstupuji do
interak¢nich komor pfedstavujicich specifické vakuové prostiedi (HV poptipadé UHV), které
bude modifikovano dle probihajicich experimentd a které musi byt izolovatelné od
znazornénych vakuovych rozvodd laserovych svazki. Podet a rozmisténi vakuovych



interak¢nich komor v jednotlivych experimentdlnich haléch, stejné jako zpisob jejich
ovladéni a napojeni na centrdlni fidici systémy laboratote ELI, bude upfesnéno v prib&hu
feSeni ukolu.

Obr. 2: Schéma vakuového rozvodu laserovych svazkii laboratofi ELI (zndzornéno pfizemi a ¢ast suterénu).



