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Ciele
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» objasnit Statistické vlastnosti navrhovaného rastového modelu

» identifikacia vzgjomného spravania sa — korelacie agentov
pre rdzne hodnoty parametra spatnej vazby

» vplyv pouzitej individualnej optimalizacie pre rézne
podmienky daného prostredia, v ktorom agenti ,ziju“

RNDr. Janka Ko 3 Aplikacie multiagentovych systémov



Agentovy prekryvovy model Optimalizaény proces

Stav agenta

Agent — zovSeobecneny pojem pre interagujucu entitu —
koldnia buniek, tumor, obchodnik na trhu, ktoré sa sprava
podla vopred definovanych pravidiel. Popisany je:

» strategickym vektorom S; (stratégia — sortiment
obchodnika, schopnost tumoru vyuzit zdroje):

s =[s"s9,....s4], shew1),

i1
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Stav agenta
Agent — zovSeobecneny pojem pre interagujucu entitu —
koldnia buniek, tumor, obchodnik na trhu, ktoré sa sprava
podla vopred definovanych pravidiel. Popisany je:
» strategickym vektorom S; (stratégia — sortiment
obchodnika, schopnost tumoru vyuzit zdroje):
t t t t t
s = [s“ sf,g,...,s,{g,s} . SWen,

i
» geografickou” polohou X;:

X0 = [ xQ.x9,...x9 ], xPeon. @

i1
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Agentovy prekryvovy model Optimalizaény proces

Rastovy proces
M — ,mass"” (tumor — velkost', objem; obchodnik — majetok)

>

MY — apm® — g0 Mt e (My, Myp) (3)
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Rastovy proces
M — ,mass"” (tumor — velkost', objem; obchodnik — majetok)
>
MY — apm® — g0 Mt e (My, Myp)

a > 1, § — pamameter spatnej vazby
parové interakcie

N ds
0 =ax?, 8" =3 JI%" sis)
i#f k=1
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Agentovy prekryvovy model Optimalizaény proces

Rastovy proces
M — ,mass"” (tumor — velkost', objem; obchodnik — majetok)
>
MY — apm® — g0 Mt e (My, Myp)

a>1,0- pamameter spatnej vazby
parové interakcie

N ds
P=ax?,s) =3 J)>" siisfh
i#j k=1

vahovy faktor

/2
(10 - X2 e2)’
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Agentovy prekryvovy model Optimalizaény proces

Rastovy proces
M — ,mass"” (tumor — velkost', objem; obchodnik — majetok)
| 2
MED = oM — ), Mfe (Mg, Myp) ()

a > 1, § — pamameter spatnej vazby
parové interakcie

N ds
Y=o s =3 U} > sisih )
i k=1
vahovy faktor
/V’,U) M(f)
JY) = ! (5)

/2
(10 - X2 e2)’

e konstanta, v dosah interakcie
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Agentovy prekryvovy model Optimalizaény proces

Optimalizacny proces
> > optimalizacia s
pravdepodobnostou Pop:

RAND{agent}

(1= Pow) ]

/
-

. /
M(t+1)

7 / Popl
/
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Optimalizacny proces
> optimalizacia s
pravdepodobnostou Popt
> pravdepodobnost Py RAND{agent}

rozhodne o optimalizacii: (1?>/4

() _ gy (X g t+1

X0 = A (X0, N, o) Aﬁ+) L
alebo

S = F (8 Ny, 610

i ( i H ) Pps

(1 - PpS)
X\ = 11 (X, N, o)

é“”:ﬁ(é”NHWQ
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Agentovy prekryvovy model Optimalizaény proces

Optimalizacny proces

> optimalizacia s RAND{dent}
pravdepodobnostou Py (1y/
» pravdepodobnost Py (t+1)
rozhodne o optimalizécii: M; Py
X0 = A (X0, N, o)
alebo Py
(1= Py)

t-+1 r t t
S’(. ) H (S/( ), N, (5§ )) <) _ g <X<IJ7NH7(S)((f))

> pravdepodobnost Py, (1 M S — (S,Ef),NH,(Sg))
50 € {64y, 60016 > O by )
5£t) € {651 ’ 552; 651 > 652}- 6}(2 5)(1 m_ Brig)
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Agentovy prekryvovy model Optimalizaény proces

(t),trial __ (1) (1 ()
Xi,k,(:;)a = Xik(n-1) T 0x (25i,k,(n—1) - 1) ’ 7
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Vysledky

CDF (cumulative distribution function)

» LCP: 3 = A3./10
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» Stadium aspektu individualnej optimalizacie v
navrhovanom agentovom modeli s kompetetivno -
konkurenénym spravanim

» buduce ciele:

| 4

uvazovat v8eobecnejsSie tvary hlavne geografického
priestoru (napriklad podla geografickych map)

» rieSit problematiku okrajovych podmienok
» navrhnuat sietovy model popisujuci interakcie medzi

agentmi

» nerovnomernost zdrojov
» inverzné Ulohy - ako nastavit parametre modelu tak, aby

model vykazoval vopred pozadované spravanie
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Dakujem za pozornost

RNDr. Janka KociSova Aplikacie multiagentovych systémov



	Obsah
	Motivácia a ciele
	Agentový prekryvový model
	

	Výsledky
	Záver: prekryvový model

