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Ptiloha €. 2 — Technické podminky

1. Roboticka sestava pro automatizovanou mikroskopickou analyzu se musi skladat z
nasledujicich komponent s prisluSnymi minimalnimi parametry:

1.1. HCS konfokalni mikroskop
Mikroskop pro high content screening (HCS) musi byt plné integrovany do robotické
stanice a musi byt uzplsoben pro praci s mikrotitracnimi destickami minimalné ve
formatu 96/384/1536 a mikroskopickymi sklicky. Musi nabizet Siroky dynamicky
rozsah a zahrnovat citlivou chlazenou sCMOS kameru s vysokym rozlisenim. Jako
zdroj pro fluorescenci musi vyuzivat 4 lasery (405, 488, 561 642 nm) a LED zdroj pro
svétlé pole a fazovy kontrast. Mikroskop musi byt plynule pfepinatelny mezi modem s
Sirokym polem ostrosti a konfokalnim modem. Musi byt navic schopen zobrazit celou
plochu min. 384 jamkové desticky pomoci 2x objektivu a umoznovat rychlé nacteni
celé desticky (preview mode/prescan).
Mikroskop musi byt vybaven néasledujicimi objektivy:
2x (numericka apertura min. 0,10)
10x (numericka apertura min. 0,45)
20x (numericka apertura min. 0,45)
40x (numericka apertura min. 0,60)
emisnimi filtry: min. 455/50 nm, 525/20 nm, 605/52 nm, 706.5/72 nm -
K dispozici musi byt dale objektivy se zvétSenim 4x, 60x/63x.
Zaostfovani objektti musi byt provadéno automaticky pomoci laseru. Objektivy a filtry
musi byt automaticky ménitelné. Mikroskop musi byt vybaven jednotkou kontroly
teploty, vlhkosti a atmosféry (napt. CO5).
Soucasti mikroskopu musi byt i integrovany modul schopny pfendset malé objemy
kapalin ze zdrojové mikrodesticky do mikrodest¢ky obsahujici napi. buiky (liquid-
handling module), které jsou soucasné mikroskopicky pozorovany.
Soucésti dodavky musi byt pocitac s obrazovkou s min. parametry (dual core 3GHz,
4GB RAM, 500 GB HDD, LCD 24”).

Software musi nabizet pfeddefinované moduly pro analyzu mnoha bunécénych
parametrti, musi byt schopen sledovat pohyb jednotlivych bun¢k a monitorovat mnoho
parametra v ¢ase, provadet pokrocilou segmentaci objektii (bunék, organisma — napf.
zebticka D. rerio) a umoznit rychlé rozhodovani a vytézovani z multiparametrickych
dat pomoci intuitivnich grafickych nastroja.

1.2. 6-o0sé robotické rameno
Programovatelné industridlni robotické rameno s prodlouzenym dosahem (délka
ramena min. 65 cm), s termindlem pro uceni poloh (teach pendant) a drzadkem
mikrodesticek.
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1.3. Automaticky CO,/O; inkubator
CO,/O; inkubator s integrovanym karuselem, kontrolou teploty (33-50°C), rychlym
doplnénim CO; a kapacitou minimalné 110 mikrodesticek.

1.4. Nizkokapacitni zasobnik mikrodesticek
Zasobnik desticek s ndhodnym pfistupem (random access stacker) pro min. 3x15
desticek (tj. celkem 45 mikrodesti¢ek), s umisténim na pracovni plose integrované
stanice. Zasobnik musi byt kompatibilni s mikrodestickami s vysokym profilem (deep
well), popft. s krabi¢kami na Spicky.

1.5. Zasobnik vic¢ek mikrodesti¢ek (dellider)
Operator pro zachazeni s vicky musi mit minimalné 4 pozice pro vicka.

1.6. Cte¢ka ¢arovych kédi
Integrovana c¢tecka c¢arovych kodi mikrodesticek v horizonalnim usporadani.
Minimalné musi byt schopna Cist standard Code39 a Code128.

1.7. Ridici jednotka a integrace hardware
Pracovni stanice (PC) jako fidici jednotka musi komunikovat se vSemi soucastmi
pracovni stanice a tvortit jedinou sit, PC ovladajici zafizeni musi byt pfistupné pies
vzdaleny pfistup. Soucasti integrované jednotky je také 24 LCD monitor.
Stanice musi byt dale vybavena centralnim napéajenim, centralnim hlavnim vypinacem
a centralnim bezpecnostnim tlac¢itkem ,,.STOP*.

1.8. Software a integrace
Soucasti dodavky fidiciho softwaru musi byt ovladace (drivery) pro vSechny zafizeni
integrované stanice, udalostmi fizeny planova¢ pro kontrolu procesu a optimalizaci
procesniho ¢asu. Software musi umoznit offline simulaci procesu a béh paralelnich
procest. Software musi umoznit vytadit konkrétni ¢ast z procesu pro piipadné jeji
manudlni vyuziti béhem pokracujiciho automatizovaného b&hu. Software musi byt
schopen spustit novy protokol béhem jiz béziciho protokolu.

Pozadavky na automatizaci a integraci:
Uspoiadani stanice musi byt cirkularni s centralnim robotickym ramenem schopnym
obslouzit vSechny zafizeni integrované stanice. Musi byt zajiStén snadny pftistup ke
vSem soucastem pro obsluhu i servis systému. Systém musi byt do budoucna
rozsifitelny o pipetovaci stanici a 2 label-free zazizeni (RTCA - impedance a Epic —
opticky systém).
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Zprovoznéni a predani Robotické sestavy pro automatizovanou mikroskopickou
analyzu

Pfejimaci test (site acceptance test) bude proveden dodavatelem na misté instalace a musi se
skladat z nésledujicich ¢asti:

Test integrace a funkCnosti vSech zafizeni na zaklad¢ protokolu provedené¢ho s minimalné 5
mikrodestickami ve formatu 384 (5x testovaci mikrodesticka “A* s vickem a 5x
mikrodesticka ,,B“ se slou¢eninami s vickem — vSechny budou dodény zadavatelem) v
nasledujicim potadi tikonll na jednotlivych zatizenich [v zavorce je pfislusné zatfizeni - viz
seznam vyse].

inkubace mikrodesti¢ky “A” s vickem (37°C) [1.3.]

inkubace mikrodesticky “B” s vickem [1.4.]

¢teni carového kodu mikrodesticky “B” [1.6.]

odstranéni vicka mikrodesticky “B” [1.5.]

prenos mikrodesticky “B” ze zasobniku mikrodesticek do HCS mikroskopu
[1.1.]

cteni ¢arového kodu mikrodesticky “A” [1.6.]

odstranéni vicka mikrodesticky “A” [1.5.]

prenos mikrodesti¢ky “A” z inkubatoru [1.3.] do HCS mikroskopu [1.1.]
Pipetovani 1ul vzorku - pozice Al v mikrodesticce “B” do pozic B1-B10
mikrodesti¢ce “A”

10. Inkubace 1 min. v mikroskopu [1.1.]

11. ¢teni mikrodesticky na HCS mikroskopu v preview mode [1.1.]

Nk W=

AP

12. ptenos mikrodesticky “A” zpét do inkubatoru [1.3.] v€etné navraceni vicka
mikrodesticky [1.5.]

13. pfenos mikrodesticky “B” zpét do zasobniku mikrodesticek [1.4.] vCetné
navraceni vicka mikrodesticky [1.5.]

Kritéria pro prevzeti zarizeni:

Bezproblémova inicializace vSech komponent a zafizeni a kompletni béh protokola
bez zasahu obsluhy zafizeni. Zadna mikrodesti¢ka nesmi b&hem testu spadnout nebo
se behem procesu zaseknout. Nesmi take dojit k automaticky neodstranitelym
zavadam.
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