
MODIFIKACE TVARU

INTERPOLAČNÍCH NURBS KŘIVEK

Ing. Ivana LINKEOVÁ, Ph.D.

Ústav technické matematiky

Fakulta strojní, ČVUT v Praze



DEFINIČNÍ DATA PLOCHY

Zsolt TÁNCOZS, Geometrie pro CAD, 2004 – 2005



TAŽENÍ PROFILU PO KŘIVCE

Michal JELÍNEK, Geometrie pro CAD, 2004 – 2005



OŘEZOVÉ KŘIVKY PLOCH

Petr HERALT, Geometrie pro CAD, 2004 – 2005



OŘEZOVÉ KŘIVKY PLOCH

Petr HERALT, Geometrie pro CAD, 2004 – 2005



ZPRACOVÁNÍ NAMĚŘENÝCH DAT

Ivana LINKEOVÁ, Vyhodnocení měření mikroartefaktů pro ČMI, 2010



ZPRACOVÁNÍ NAMĚŘENÝCH DAT

Ivana LINKEOVÁ, Vyhodnocení měření mikroartefaktů pro ČMI, 2010



ZPRACOVÁNÍ NAMĚŘENÝCH DAT

ÚCHYLKA TVARU

Ivana LINKEOVÁ, Vyhodnocení měření mikroartefaktů pro ČMI, 2010



Ivana LINKEOVÁ, Logo konference SIGA 2011

APROXIMAČNÍ NURBS KŘIVKY



APROXIMAČNÍ NURBS KŘIVKY

TVAROVACÍ NÁSTROJE:

ŘÍDICÍ BODY P0, P1, ..., Pn

STUPEŇ p

UZLOVÝ VEKTOR U = (u0, u1, ... ,um)

VÁHY ŘÍDICÍCH BODŮ w0, w1, ..., wn

m = n + p + 1



DEFINICE NURBS KŘIVKY
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B-SPLINE BÁZOVÉ FUNKCE

UZLOVÝ VEKTOR
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RACIONÁLNÍ BÁZOVÉ FUNKCE



ŘÍDICÍ BODY, STUPEŇ
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p = 2
p = 2

p = 3



SEGMENTACE, UZLOVÝ VEKTOR

u = 0

u = 1

u = 1

u = 0

u = 0

u = ½ 

u = 1 

u = 0

u = I
u = 1 

u = J

u = 0

u = ¼
u = ½
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u = 1 



VSTUPNÍ DATA
UZAVŘENÁ KŘIVKA

p = 3

n = 6

m = 3 + 6 + 1 = 10

P0 = P4

P1 = P5

P2 = P6

P3
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B-SPLINE BÁZOVÉ FUNKCE
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UZAVŘENÁ B-SPLINE KŘIVKA
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RACIONÁLNÍ BÁZOVÉ FUNKCE

p = 3

-3/4  -1/2   -1/4    0    1/4     1/2      3/4       1       5/4       3/2       7/4       

-3/4  -1/2   -1/4    0    1/4     1/2      3/4       1       5/4       3/2       7/4       

p = 3

B-SPLINE BÁZOVÉ FUNKCE



UZAVŘENÁ NURBS KŘIVKA
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RACIONÁLNÍ BÁZOVÉ FUNKCE
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UKOTVENÁ B-SPLINE KŘIVKA

U = (0, 0, 0, 0, 0, 1, 1, 1, 1, 1)



STUPEŇ



VÁHY ŘÍDICÍCH BODŮ

w1 = 5



INTERPOLAČNÍ NURBS KŘIVKY

TVAROVACÍ NÁSTROJE:

DEFINIČNÍ BODY Q0, Q1, ..., Qn

STUPEŇ p

UZLOVÝ VEKTOR U = (u0, u1, ... ,um)

VEKTOR PARAMETRIZACE H = (h0, h1, ... ,hn)

VÁHY ŘÍDICÍCH BODŮ w0, w1, ..., wn

----------------------------------------------------------------------------------------------------------------

ZPŮSOB INTERPOLACE PROSTÁ, UZLOVÁ



DEFINIČNÍ BODY
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DEFINICE INTERPOLAČNÍ NURBS 

KŘIVKY
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PROSTÁ INTERPOLAČNÍ NURBS KŘIVKA
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(VÁHY ŘÍDICÍCH BODŮ)
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BÁZOVÉ FUNKCE A JEJICH FUNKČNÍ 

HODNOTY

B-SPLINE RACIONÁLNÍ



PROSTÁ INTERPOLAČNÍ NURBS KŘIVKA

P0, P1, ... Pn
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PROSTÁ INTERPOLAČNÍ NURBS KŘIVKA
B-SPLINE RACIONÁLNÍ



UZLOVÁ INTERPOLAČNÍ NURBS KŘIVKA
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BÁZOVÉ FUNKCE A JEJICH FUNKČNÍ 

HODNOTY



UZLOVÁ INTERPOLAČNÍ NURBS KŘIVKA



UZLOVÁ INTERPOLAČNÍ NURBS KŘIVKA
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UZLOVÁ INTERPOLAČNÍ NURBS KŘIVKA



TĚŽNICOVÉ TEČNÉ VEKTORY

V KRAJNÍCH BODECH INTERPOLAČNÍ 

KŘIVKY



NURBS PLOCHA



DVOUPARAMETRICKÉ BÁZOVÉ FUNKCE

u



ŘÍDICÍ SÍŤ, BÁZOVÉ FUNKCE, PLOCHA



APROXIMAČNÍ PLOCHA



APROXIMAČNÍ PLOCHA



DEFINIČNÍ SÍŤ



BÁZOVÉ FUNKCE, PROSTÁ 

INTERPOLAČNÍ PLOCHA
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